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曲面画像平面化処理における立体形状推定誤差に対する
画像情報認識の精度検証
An accuracy verication of image information recognition
on image planalization from distorted images on a curved surface





Abstract Image information to be obtained from the target in real world may be
distorted because they are on the curved surface. Existing techniques of
image processing are designed for planar images, and are not suitable for
distorted images. To apply existing techniques for distorted images, plana-
tion methods are desired. These methods need 3D structure information
to be stretched into plain surface, but estimated 3D information obtained
by structure measurement tools such as stereo vision or SfM(structure
from motion) are represented with low resolution. In order to obtain
planared image using low resolution 3D information, we proposed grid
expansion technique with two sampled grids of dierent phases. Experi-
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変換前の座標を (x; y; z)，変換後の座標を (x0; y0; z0)
とする．Pm は 4 4 の行列で表す透視投影変換のパラ
メータである．行列 Pm の導出については紙面の都合で




















































h11x+ h12y + h13
h31x+ h32y + 1
(2)
v =
h21x+ h22y + h23








Hm は 3 3の行列で表す射影変換のパラメータであ
る．Hm によって画像の移動や回転，拡大，縮小が表現
される．射影変換行列 Hm を式 (5)に示す．
Hm =
24 h11 h12 h13h21 h22 h23
h31 h32 1
35 (5)

































































に対し位相を x,y 方向に 1=2 ずらしたものを系列 B と
する．
図 4と同様に，直線を描いた画像の曲面形状画像の平
面化を例に考える．図 6 より系列 A の平面化画像 (a)





























































の格子群が系列 A，系列 Aを 1=2ずらした b1～b4 の格






と系列 Bの画像との差分値を計算する．頂点 a5 の座標





































































平面化画像 (図 13) 24:5 0:52
手法適用前 (図 14(a)) 18:2 1:32
手法適用後 (図 14(b)) 19:4 0:65









行う．撮影にはデジタルカメラ (CASIO EXILIM EX-







う．本稿では OCR として Google で公開されている








これらの画像から OCR によって識字した結果を図 19
に示す．OCRによる識別結果を表 2に示す．

































































平面対象を撮影した画像 (図 16) 96:8%
誤差補正手法適用前 (図 17) 89:2%
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